Raspberry Pi — Schrittmotor Steuerung
Sehr geehrter Kunde,

vielen Dank, dass Sie sich flir dieses Produkt entschieden haben.

Im Folgenden haben wir aufgelistet, was bei der Inbetriebnahme zu beachten ist:

SchlieRen Sie die beiden Motoren an den entsprechenden Ausgangsbuchsen an.

OPYRIGHT

Mit der Stiftleiste auf der rechten Seite konnen Sie Einfluss auf die Stromversorgung nehmen:

Mochten Sie, dass die Motoren Ihre Stromversorgung liber den Raspberry-Pi beziehen, dann
verbinden Sie mit den beiliegenden ,Jumper” die beiden linken Stifte.

Mochten Sie jedoch eine externe 5V Spannungsversorgung einspeisen, dann kdnnen Sie diese an die
rechten beiden Stifte installieren.




Schrittmotoren werden angesteuert, in dem abwechselnd die einzelnen Schritte des
Motors mit Strom versorgt werden. Die bend6tigte Reihenfolge der Schritte der
einzelnen Motoren, entnehmen Sie der folgenden Verdrahtungstlibersicht:
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Ein Programmierungs-Vorschlag mit Source-Code Beispiel kénnen Sie
unter folgenden Link einsehen®.

1 Trotz sorgféltiger inhaltlicher Kontrolle Gibernehmen wir keine Haftung fiir die Inhalte externer Links. Durch externe Links vermitteln wir lediglich den Zugang zur Nutzung dieser
externen Inhalte. Fiir externe Inhalte sind wir nicht verantwortlich, da wir die Ubermittlung der Information nicht veranlasst, den Adressaten der ibermittelten Informationen nicht
auswahlt und die tibermittelten Informationen nicht ausgewahlt oder verandert haben. Weiterhin erfolgt keine automatische Zwischenspeicherung externer Inhalte. Bei erstmaliger
Verlinkung externer Inhalte wurde der externe Inhalt daraufhin berprift, ob durch ihn eine mégliche zivilrechtliche oder strafrechtliche Verantwortlichkeit ausgel6st wird. Fiir den Inhalt
der verlinkten Seiten sind ausschlieRlich deren Betreiber verantwortlich.


http://www.savagehomeautomation.com/projects/raspberry-pi-stepper-motor-control-breakout-board.html

